Teorema 14.1(a). Se X ~ Hipergeométrica(N,n, k), a média é dada por E(X)

Demonstracao. Temos que

RO
"L

Soe 3 D

n k! (ka>

n—=x

z=1 n!(N—n)!

n k(k—1)!  (N—k
o z(z—1)(k—x)! (nfac)
- Z v N(N_1)!

R G [
(k=1 (N—k
—1)! x) ( )

k n—x

m

:2”: kn (x )G
=N (7))
k= ) G0
N= QL)

Fazendo y =z — 1, temos
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Agora fazendo M = N —1, m =n —1 e ¢ = k — 1 no somatoério, temos
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Teorema 14.1(b). Se X ~ Hipergeométrica(N,n, k), a varidncia € dada por

E(N=K)N
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Demonstragdo. Sabemos que a variancia é definida como Var(X) = E(X?) — [E(X)]%
Vamos calcular primeiro E(X?).
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Fazendo agora M = N — 1, m=n —1 e ¢ =k — 1 no somatorio, temos
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Assim,

Var(X) = BE(X?) — [E(X)]?
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